Softstartér PSR 25, PSR 32 (ovladaci napéti 24 V DC)

Dulezité informace

Instalaci, uvedeni do provozu a udrzbu tohoto pfistroje musi provadét pouze piné kvalifikovana osoba dle nasledujicich pokynu:

Tento pfistroj pracuje s nebezpeénym napétim, které maze zplsobit smrt, nebo vazné zranéni.

VZzdy odpojte napéti pred zapocetim prace na zafizeni.
Nedotykejte se svorek, pokud je zafizeni pod napétim.

Toto napéti je trvale na svorkach motoru i pfi vypnutém pfistroji (dvou- fazové Fizeni, jedna faze je trvale propojena).

Zkontrolujte zda mate spravny pfistroj s pfihlédnutim k sitovému napéti, napajecimu napéti, jmenovitym hodnotam motoru a frekvenci.

Tento pfistroj byl peclivé vyroben a otestovan, nicméné existuje moznost rizika poskozeni pfi pfepravé a manipulaci.

Mél by byt dodrzen nasledujici postup pfi instalaci a uvadéni do provozu:
. Odpojte sitové napéti (L1-L3)
. Pfipojte ovladaci napéti (A1-A2)

. Pfipojte sitové napéti (L1-L3)
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. Zkontrolujte, zda blika vrchni LED dioda. Pokud neblika, nepokracuijte v dalSich krocich.
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. Zkontrolujte, zda trvale sviti vrchni LED dioda. Pokud trvale nesviti, nepokracujte v dalSich krocich.
. Nyni by mél byt softstartér pfipraven k spousténi a zastavovani motoru.

115mm(4.53")

6|

152mm(5.99")

—

N :?7

4.5mm(0.18”)

2

5 mm EN 50022

P

B

PSR25, PSR30

L2

&6 |

T1 T2 T3

Start/
Stop 24 VDC
o

8T A+ Azi-)
|

Run Com TOAR
T 7

17e

2,3 Nm
20Ib.in

i

0.6 Nm
5lb.in

AWG 10... AWG 6

2X25...10mm*

AWG 18... AWG 12

2X0.75... 1.5 mm*
1X0.75... 2.5 mm*

_Eli

.

>25mm(0.98”)




Softstartér PSR 25, PSR 32 (ovladaci napéti 24 V DC)
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Softstartér PSR 25, PSR 32 (ovladaci napéti 24 V DC)
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Softstartér PSR 25, PSR 30 (ovladaci napéti 100-240 V AC)

Dalezité informace

Instalaci, uvedeni do provozu a udrzbu tohoto pfistroje musi provadét pouze piné kvalifikovana osoba dle nasledujicich pokynu:
Tento pfistroj pracuje s nebezpeénym napétim, které maze zplsobit smrt, nebo vazné zranéni.

VZzdy odpojte napéti pred zapocetim prace na zafizeni.

Nedotykejte se svorek, pokud je zafizeni pod napétim.
Toto napéti je trvale na svorkach motoru i pfi vypnutém pfistroji (dvou- fazové Fizeni, jedna faze je trvale propojena).

Zkontrolujte zda mate spravny pfistroj s pfihlédnutim k sitovému napéti, napajecimu napéti, jmenovitym hodnotam motoru a frekvenci.

Tento pfistroj byl peclivé vyroben a otestovan, nicméné existuje moznost rizika poskozeni pfi pfepravé a manipulaci.
Mél by byt dodrzen nasledujici postup pfi instalaci a uvadéni do provozu:

1. Odpoijte sitové napéti (L1-L3)

2. Pripojte ovladaci napéti (A1-A2)

3. Zkontrolujte, zda blika vrchni LED dioda. Pokud neblika, nepokracuijte v dalSich krocich.

4. Pripojte sitové napéti (L1-L3)

5. Zkontrolujte, zda trvale sviti vrchni LED dioda. Pokud trvale nesviti, nepokracujte v dalSich krocich.

6. Nyni by mél byt softstartér pfipraven k spousténi a zastavovani motoru.
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Softstartér PSR 25, PSR 30 (ovladaci napéti 100-240 V AC)
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Softstartér PSR 25, PSR 30 (ovladaci napéti 100-240 V AC)
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